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Pradzia

Nustatymui atlikti reikia prisijungti
prie programélés ,, MyDyson™"

Tai leidZia naudotis i§maniosiomis
roboto funkcijomis: sudaryti namy
Zemélapj, pasirinkti kiekvieno
kambario valymo rezimus, nustatyti
vietas, kuriy reikia vengti, sudaryti
imanyjj tvarkarast] ir apskaicivoti
valymo laikg.

O

Jutiklinis skystakristalis

ekranas :
Galios rezimai Noudod.om|.|uhk||n1 . R RS LA ISmanioji navigacija
Keturi resimai. kad skys.fok.rls'ro.ll ekronq.goll’re 5 26 jutikliai. 360°
lé : ’I i tai FEOIIUOIU.I.OII(U ”?‘?*Y*'. . : : panoraminis matymas.
galétumete valyfi taip, informacijq pasirinkti rezimg. Robotas sistemingai

kaip norite.

orientuojasi ir prisitaiko.

Braukite per meniu, palieskite,
kad pasirinktuméte,
paspauskite ir spustelékite,
kad patvirtintuméte
pasirinkimg.

e Sviesos diody ziedas
: Astuoni $viesos diodai
leidZia robotui valyti esant
prastam aps$vietimui.

Krasty valytuvas ............
Automatidkai nukreipia
Rezimas ,Auto” siurbimg, kad dulkeés ir
Analizuoja dulkiy kiekj ir Siukslés boty surinktos
automatigkai optimizuoja prie pat sienos.
siurbimo galiq.

Rezimas ,Boost”

Padidina siurbimo galig,
kad i$valyty susikaupusj
purvg ir naminiy gyvony
plaukus. Papildoma galia

ir trumpesnis veikimo laikas.

Tylusis rezimas
Sumazina triuk$mg,

kad bty tylu, ir prailgina
veikimo laikg.

Piezo jutiklis ..............} Trigubo veikimo 3epetio volelis ....:
Nustato dulkiy lygio Viso prietaiso plo¢io, kad valyty nuo
poky¢ius ir prireikus krasto iki krasto. Juodos antistatiniai
automatidkai padidina anglies pluosto $ereliai nuo kietos
siurbimo galiq. grindy dangos surenka smulkias
dulkes, stands nailono $ereliai

padalina susikaupusj purvg nuo
Greitasis rezimas kilimy, o mink$tas austas nailonas
Optimizuoja greitj, kad surenka dideles $iuksles.
galétumete suspéti atlikti
kasdienius valymus
atvirose zonose. Robotas
neatlieka krasty ir kampy
giluminio valymo.




Programélés ,MyDyson™“ atsisiuntimas

™

Prijungimas prie programélés ,,MyDyson™* — tai pirmasis roboto nustatymo veiksmas. Prijungus
programéle, programélé jums padés atlikti visg likusj nustatymo procesq, kad uZsitikrintuméte
optimalig valymo patirt].

I§maniosios funkcijos apima namy zemélapio sudarymq, valymo rezimy pasirinkimg kiekvienam
kambariui, viety, kuriy reikia vengti, nustatymq, i8manyjj planavimg, valymo laiko apskai¢iavimg,
giluminio valymo ataskaitas, valdymq balsu ir techninés prieZiGros perspéjimus.

™ 4

Atsisiyskite programéle ,MyDyson™* i§ , App Store” ar ,Google Play”. Atidarykite programq
ir laikykités ekrane pateikiamy instrukeijy, kad sukurtuméte naujq paskyrg.

+Apple” ir ,Apple” logotipas yra ,Apple Inc.” prekés Zenklai, registruoti JAV ir kitose $alyse. ,App Store” yra ,Apple Inc.”
paslaugos Zenklas, registruotas JAV ir kitose $alyse. ,Google Play” ir ,Google Play” logotipas yra ,Google Inc.” prekés
Zenklai.

# Download on the

¢ App Store

GETITON

* Google Play

Prijungimas prie ,Wi-Fi”

™ 4

Atsisiyskite programéle ,MyDyson
Pasirinkite robotq ir vadovaukités programéléje ,MyDyson
instrukcijomis, kad prisijungtuméte.

™ #

pateiktomis

Rysio problemos
JUsy robotas prie ,Dyson” debesies jungiasi per namy ,Wi-Fi” tinklg. Jei kyla
problemy prisijungiant, robotas gali padéti vél prisijungti prie interneto.

Eikite j roboto jutiklinio skystakristalio ekrano nustatymy meniu ir spustelékite
Wi-Fi" piktogramaq. JGsy robotas nurodys, prie kokio ,Wi-Fi” tinklo yra
prisijunges, ir signalo stiprumg.

N

Jei robotui nepavyko prisijungti, spustelékite ,Patikrinti ry$j“, kad boty diagnozuota
problema. Jei robotas neprijungtas prie ,Wi-Fi” mar§rutizatoriaus arba interneto,
pabandykite atlikti toliau nurodytus veiksmus.

Priartinkite robotq prie ,Wi-Fi” mar$rutizatoriaus, tada i§junkite ir vél jjunkite
robotq, kad vél prisijungtuméte.

Patikrinkite, ar kiti tame pa¢iame ,Wi-Fi” tinkle esantys prietaisai gali pasiekti
internetq.

ALV A
(i ( ‘

Jei negali, i§junkite ir vél jjunkite marsrutizatoriy. Jei problema islieka, pagalbos
kreipkités j interneto paslaugy teikéjq.

Jei pakeitéte ,Wi-Fi” tinklo nustatymus, gali tekti i§ naujo prijungti robotq.
Norédami vél prijungti, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis skiltyje ,Wi-Fi”
tinklo pakeitimas arba naujo pridéjimas”.

Jei robotas neprijungtas prie ,Dyson” debesies, pabandykite prisijungti prie
roboto véliau.

Wi-Fi” tinklo pakeitimas arba naujo pridéjimas
Atidarykite programélés ,MyDyson™“ nustatymy meniu ir slinkite Zemyn iki
»Add new Wi-Fi (pridéti naujq ,Wi-Fi”).

Vykdykite ekrane rodomas instrukcijas, kad pridétuméte naujg ,Wi-Fi” tinklq.



Jkrovimo stotelés nustatymas

Pasirinkite vietq
Svarbu, kad stotelés vietq parinktuméte apdairiai, nes robotui reikés laisvos
prieigos prie jos.

Stotele reikia statyti prie sienos, ant lygaus paviriaus, netoli maitinimo altinio.
|sitikinkite, kad $i vieta yra atokiau nuo ryskios saulés $viesos ir jos neuZstoja
stalas ar kiti baldai.

Be to, stotelei reikalinga ne maziau kaip 50 cm laisvos erdvés $onuose ir ne
maziau kaip 1 m erdvés priekyje.

Sumontuokite jkrovimo stotele
|kigkite jkroviklio jungt] j galine jkrovimo stotelés dalj ir prijunkite prie elektros
tinklo. Prijungus maitinimq, uzsidega mélynas $viesos diodas.

Apvyniokite perteklinj kabelj aplink jkrovimo stotelés galinéje dalyje esant]
kabelio tvarkymo jtaisg.

Sulygiuokite galinj jkrovimo stotelés skydelj su grindy dalimi ir spauskite,
kol jis uzsifiksuos. Galinis skydelis nuimamas, jei prireikia jkrovimo stotele
iSmontuoti.

Prijunkite ir jkraukite
Pastatykite robotq jkrovimo stoteléje. Robotas jsijungs ir uzsidegs jutiklinis
skystakristalis ekranas.

Budéjimo rezimas
Taupant energijq, kai robotas stovi jkrovimo stoteléje, jis persijungia
j budéjimo rezimgq, o jutiklinis skystakristalis ekranas pritemsta.

Robotqg galite jjungti paspausdami jutiklinj skystakristalj ekrang arba
naudodami programéle ar valdymg balsu.

ISjungimas

Jei reikia i§jungti roboto maitinimg, paimkite jj i§ jkrovimo stotelés.
Spauskite ir laikykite ekrang, kol ekrane pasirodys maitinimo i§jungimo
meniu. Spustelékite jutiklin skystakristalj ekrang, kad patvirtintuméte.

Taip pat galite paspausti ir palaikyti jutiklinj skystakristalj ekrang ir robotas
i$sijungs.

Pastatykite robotq jkrovimo stoteléje, kad vél jjungtuméte maitinimg.

N




Kalbos nustatymas

Pirmq kartq nustatydami prietaisq turésite pasirinkti kalbg, kurig naudos
jOsy robotas.

Slinkite aukstyn ir Zzemyn per kalbas.

Kai norima kalba bus paryskinta, spustelékite jutiklinj skystakristalj ekrang,
kad patvirtintuméte pasirinkimg.

Settings

@ Language

C_])

English

Yes

©

Pasiruo$imas valyti

Grindy prieziora
Patikrinkite, ar roboto apaéia $vari ir ar ant jos néra jokiy daikty, kurie gali
|a pazeisti.

Prie§ siurbiant grindis, kilimus, patikrinkite gamintojo rekomenduojamas
valymo instrukcijas.

Roboto $epetys gali pazeisti tam tikry tipy kilimus ir grindis. Dél sukamojo
Sepedio naudojimo kai kurie kilimai gali pasiptkuoti. Rekomenduojame
blokuoti prieigq arba programélé ,MyDyson™* sukurti sritj ,No brush bar”
(8epetio nenaudoti).

Paruoskite namus

Padalinkite plonus kilimélius ar palaidus daiktus, kurivos robotas gali jsiurbti.
Sutvarkykite smulkius daiktus, pavyzdZiui, baty raistelius ar plonus kabelius,
kuriy robotas neaptinka ir kurie gali jsipainioti | $epetj.

I3valykite visus i$siliejusius skyscius, pasalinkite visus adtrius daiktus, kurie gali
paZeisti robotq.

Atidarykite visas duris ir pasalinkite visus baldus ar daiktus, kurie néra nuolatiniai,
kad robotas galéty patekti j visas patalpas.

Padalinkite visus kliuvinius nuo pakyly ar laipteliy.




Valymo pradzia

™ 1

Valymq pradékite naudodami programéle ,MyDyson™“ arba spustelédami
jutiklin skystakristalj ekrang. Galite pradéti valyti i§ jkrovimo stotelés arba
paimti robotq ir perkelti jj j tam tikrg vietq.

Pradékite i3 jkrovimo stotelés naudodami programéle ,MyDyson™*

arba valdydami balsu
Valymg pradékite naudodami programéle ,MyDyson
balsu i§ anksto nustate balso komandgq.

™ 1

arba valdydami

Pasirinkite individualy atskiro kambario, keliy kambariy arba visy prieinamy
viety valymq. Robotas valys pagal jisy zemélapio, zony ir apribojimy
nustatymus programéléje ,MyDyson™".

Pradzia i§ jkrovimo stotelés

Pradékite valymq pasirinkdami galios rezimgq, tada spustelékite jutiklinj
skystakristalj ekrang arba programéléje, kad pradétuméte valyti. Robotas
i$valys visas prieinamas vietas.

Robotas grij$ j jkrovimo stotele jsikrauti, kai akumuliatorius i$sikraus.

Kai robotas bus jkrautas, jis automatigkai tes valymg.

Valymo pradéjimas robotui nesant jkrovimo stoteléje
Norédami valyti tam tikrg plotq arba kitame aukste, paleiskite robotqg ne i§
ikrovimo stotelés.

Robotas vienu jkrovimu i$valys visq prieinamq erdve, kurig gali pasiekti.

I$sikrovus akumuliatoriui robotas negrj$ j jkrovimo stotele jkrauti, o grj$

i pradinj taskq.

Negalésite pradéti valymo naudodami programéle ,MyDyson™*, o robotas
nepaisys kambario riby ar apribojimy.




Namy zemélapio kirimas

™I

I8maniyjy funkcijy atrakinimas naudojant programéle ,,MyDyson
Robotas veikia kartu su programéle ,MyDyson™*, kad i§maniai orientuotysi
ir atlikty giluminj namy valymaq. Matykite, kur jis valo, kurkite zonas ir
adaptuokite roboto elgseng.

Kai sukuriate savo namy Zzemélapj naudodami programéle ,MyDyson™*,
robotas jsimena namy i$planavimq. Taip galésite geriau kontrolivoti, kur

ir kaip robotas valys jUsy namy zonas.

Pasiruoskite savo namy zemélapio sudarymui

Prie$ sudarant Zemélapj pravartu surinkti visus palaidus daiktus nuo grindy,
atidaryti duris ir pasalinti visus daiktus, kurie tarp valymy gali boti perkeliami
i$ vienos vietos | kitg. Pastatykite robotq jkrovimo stoteléje ir galite pradeéti
sudaryti Zemélapj.

Viso zemélapio kdrimas gali uztrukti ir priklauso nuo jGsy namy dydzio
(100 kv. m plotui gali prireikti apie 90 minuéiy). Zemélapio sudarymo
proceso metu leiskite robotui sudaryti Zemélapj. Baigus Zemélapio
sudarymag, jis pats grj§ j jkrovimo stotele.

Sukurkite Zemélapj

Robotas sistemingai valo namus pagal optimizuotg marsrutq, o $epetys ir
siurbimas yra i§jungti, kad Zemélapio sudarymo laikas bty kuo trumpesnis.
Kad pasiektuméte geriausiy rezultaty, stenkités nepertraukti roboto
atliekamo Zemélapio sudarymo proceso.

Robotas turi turéti i8samy ir tiksly jOsy namy Zzemélapj, todél, jei Zemélapio
sudarymo metu kyla problemy, geriau pradéti i$ naujo.

Keli aukstai
Jei jUsy namuose yra daugiau nei vienas aukstas, galite sukurti Zzemélapj
kiekvienam namo aukstui ar lygiui.

Valydami skirtinguose namo aukstuose, turésite perkelti roboto jkrovimo
stotele j kiekvieng aukstq ir kiekvieng valymgq pradéti i§ jkrovimo stotelés.
Apsilankykite svetainéje www.dyson.lt ir pasidomékite, ar galite jsigyti
papildomy jkrovimo stoteliy.



http://www.dyson.lt

Zony nustatymas namuose

™ 2

Sukire zemélapj, vadovaukités programéléje ,MyDyson
instrukcijomis ir sukurkite zonas.

pateiktomis
Suskirstykite Zemélapj j kambarius. Suskirste Zemélapj j skirtingas zonas,
galite pasirinkti, kada ir kaip valyti kiekvieng zong.

Palieskite zemélapj, kad pridétuméte zony pertvaras.

Gali biti, kad norésite kambariy patalpy ribas, kad galétuméte valymg
pritaikyti kiekvienam kambariui.

Valymy pritaikymas
Pasirinkite zonq arba kelias zonas, kurias reikia valyti.

Pasirinkite galios rezimq pasirinktai zonai.

Robotas valys zonas tokia tvarka, kad valymas uztrukty kuo trumpiau.

Apribojimy pridéjimas
Naudodami programéle ,MyDyson™" galite pasirinkti zonas, kuriy robotas
turi vengti, i§jungti Sepetj arba nelipti j tam tikrg zonq.

™ 1

Vengti zony

Zemélapyije galite pasirinkti zonas, kuriy robotas turi vengti. Tai gali biti
naudojama zonoms, kur yra kabeliy, drabuziy ar Zaisly, kur robotas gali
istrighi. Taip pat galite vengti visy kambariy, pavyzdZiui, vonios kambario.

Draudziama naudoti Sepet;
Sioje zonoje robotas siurbs su i§jungtu Sepediu. Tai naudinga, kai grindy
danga yra lengvai paZeidziama arba kiliminé danga yra ilgo plauko.

Nelipti
Robotas nelips tose zonose, kur dél kliG&iy gali uzstrigti, pavyzdziui,
ant baldy su pjedestalais arba Zemy daikty.



Valymy planavimas ir perziora

Valymy planavimas
Naudodami programéle ,MyDyson™* suplanuokite valymgq tuo metu,
kai jOsy néra namie, arba daZniau valykite intensyvaus judéjimo zonas.

™ 1

Valymy perzidréjimas
Naudodami programéle ,MyDyson

™

galite matyti Zemélapj, kur robotas valé.
Robotas atnaujins Zzemélapj valymo pabaigoje ir periodigkai valymo metu.

Naudodamiesi Zemélapiu galite pamatyti, kur jOsy robotas uzstrigo valymo
metu, ir pagal tai nustatyti apribojimus.

Zemélapyije bus nurodyti valymo metu aptikti dulkiy lygiai, galbdt norésite
dazniau valyti tas vietas, kuriose yra daugiau dulkiy.

Roboto prieZiGra

Kad robotas veikty optimaliai, reguliariai valykite jj ir tikrinkite, ar néra klivviniy.
Prizigrékite robotq

Jei robotas yra dulkétas, nuvalykite jj drégna nepikuota §luoste.

Valydami robotq nenaudokite plovikliy ar poliravimo priemoniy.

™ 2

Naudodami programéle ,MyDyson
programing jrangq.

nuolat atnaujinkite roboto

I3plaukite filtrg
Reguliariai plaukite filtrg ir palikite visitkai i8dzioti.

Patikrinkite, ar oro kanalai néra uzsikimse
Reguliariai tikrinkite robotq, ar neuzsikims$e oro kanalai. I8imkite $iuksliy
talpyklq ir patikrinkite, ar uz jos esan&iame oro kanale néra Siuksliy.

Patikrinkite, ar $epetyje néra kliuviniy
Reguliariai tikrinkite $epetj ir pasalinkite sidlus, plaukus ir bet kokias kitas
Siuksles, kurios gali kliudyti.

Patikrinkite ratukus, ar néra klivviniy

Apverskite robotg ant minksto pavir$iaus, kad apsaugotuméte objektyvg.
Reguliariai tikrinkite ratukus ir paalinkite siGlus, plaukus ir bet kokias kitas
Siuksles, kurios gali kliudyti.

Nuvalykite nevarumus nuo optikos elementy
Reguliariai tikrinkite, ar kamera ir jutikliai yra $vards ir ar ant jy néra jokiy ne$varumy
ar démiy. Optikos elementus valykite minksta, sausa, nepGkuota §luoste.

Prizigrékite akumuliatoriy
JUsy prietaisas neveiks ir nebus jkraunamas, jei aplinkos temperatira Zemesné
nei 5 °C (41 °F). Taip apsaugomas variklis ir baterija.

Uzregistruokite savo robotq
Jums reikés serijos numerio, esanéio vz $iuksliy talpyklos.

Daugiau informacijos ir pagalbiniy vaizdo jrady apie jrenginj rasite internete
adresu: www.dyson.lt//pazintis-su-dyson/susisiekite-su-mumis



http://www.dyson.lt//pazintis-su-dyson/susisiekite-su-mumis

Siukgliy talpyklos igtugtinimas

Siuksliy talpyklg istustinkite, kai Siukgles pasiekia MAX 2yma.

Siuksliy talpyklos isemimas
Paspauskite roboto virsuje esantj $iuksliy talpyklos atfiksavimo mygtukq ir
isimkite Siuksliy talpyklg. Siuksliy talpyklg neskite uz rankenos.

Siuksliy ispylimas
Laikykite Siuksliy talpyklq vir§ Siuksliy déeZés nukreiptq zemyn.

Paspauskite ant rankenos esantj $iuksliy talpyklos atfiksavimo mygtukq.

Siukgliy talpykla nuslinks emyn, tuo padiu igvalydama gaubtq, o Siukgliy
talpyklos pagrindas atsidarys ir ne$varumai bus i$pilti.

Sumazinkite kontaktq su dulkémis

Kol tudtinate Siuksliy talpyklg, sandariai uzdenkite jq dulkiy nepraleidzianéiu
maidu. Atsargiai i§imkite Siuksliy talpyklg, sandariai uzdarykite maiselj ir
iSmeskite.

“ e

Siuksliy talpyklos uzdarymas

Stumbkite Siuksliy talpyklos pagrindq j vir$y tol, kol $iuksliy talpykla ir jos -
pagrindas spragteléje uzsifiksuos. %

|stumkite Siuksliy talpyklg atgal j jai skirtq vietq ir jsitikinkite, kad ji tvirtai —

uzsifiksavo robote. 7]

Dulkiy talpyklos valymas

Siuksliy talpyklos negalima plauti indaplovéje, todél nerekomenduojama
iq valyti plovikliais, poliravimo priemonémis ar oro gaivikliais, nes tai gali
sugadinti robotg.

I$tustinkite Siuksliy talpyklq ir paspauskite $iuksliy talpyklos atleidimo
mygtukq. Jis yra po ciklonu, ant $iuksliy talpyklos bégelio.

Nustumkite $iuksliy talpyklg nuo bégelio ir padékite ciklong j $ong.
Siuksliy talpyklg valykite tik drégna nesipikuojanéia Sluoste.

Prie§ jstatant Siuksliy talpyklq ir tarpines jsitikinkite, kad jos visiskai sausos.



Filtro plovimas

Filtrg plaukite bent kartg per ménesj, kad i$laikytuméte optimalig siurbimo galig.

Svarbu: pries j[dedant filirg atgal j jrenginj, jis turi biti visiskai sausas. Jei naudosite
drégnaq filtrg, prietaisas gali sugesti.

Filtro blokg, kuriame yra plaunamas filiras, galima nuvalyti drégna, pikeliy
nepaliekantia $luoste, kad pasalintuméte nedvarumus ar dulkes.

Daugiau informacijos ir pagalbiniy vaizdo jrady apie jrenginj rasite internete adresu:
www.dyson.lt//pazintis-su-dyson/susisiekite-su-mumis

I8imkite filtrq
Paspauskite roboto vir§uje esantj filtro blokg ir jis ikils. I3imkite jj i§ roboto
ir i§imkite viduje esantj filtrq.

Pastuksenkite filtrq
Prie$ plaunant filtrg, $velniai pastuksenkite vir§ Siuksliy dézés, kad atkibty
dulkés ir nuosédos.

I3plaukite vidy

Plaukite $iltu tekan&iu vandentiekio vandeniu. Nenaudokite plovikliy

ir neplaukite jo indaplovéje ar skalbykléje. &
Vienq rankgq uzdékite ant vieno filtro galo.

Pripilkite filtrg $ilto vandentiekio vandens.

Uzdékite rankg ant atviro filtro galo ir stipriai papurtykite, kad pasialinty
istrige ne$varumai ir nuosédos.

Pakartokite $ivos veiksmus, kol tekantis vanduo bus skaidrus.

Nuplaukite isore

Plaukite $iltu tekan¢iu vandentiekio vandeniu, $velniai trindami filirg pirstais,

kad pasisalinty nedvarumai. Jil
Plaukite tol, kol tekés $varus vanduo.

I8kratykite vandenj

I$tustinkite filtrg ir stipriai pakratykite, kad pasigalinty vandens perteklius.

Kratykite filtrg tiek  vir$y, tiek Zemyn.

Kratykite tol, kol i§ filtro nebevarvés vanduo.

24+

hrs

I3dziovinkite filtrg
Padékite filirg ant $ono ir palikite dZiGti bent 24 valandas gerai védinamoje,
Siltoje vietoje.

Nedziovinkite filtro dZziovykléje, mikrobangy krosneléje arba prie atviros
liepsnos.

Svarbu: filtras turi biti visiskai sausas, prie§ jdedant j | prietaisq.
Jei naudosite drégnaq filirg, prietaisas gali sugesti.


http://www.dyson.lt//pazintis-su-dyson/susisiekite-su-mumis

Sepecio priezidra

Kad Sepetys veikty optimaliai, bent kartq per ménesj jj patikrinkite
ir pasalinkite i§ jo plaukus bei ne$varumus.

ISimkite valymo 3epetj
Neplaukite jokiy jUsy prietaiso daliy indaplovéje, nenaudokite plovimo
priemoniy, vagky ar oro gaivikliy.

Apverskite robotq ir padékite jj ant minksto pavirgiaus.

Pakelkite raudong $epetio dangtelio svirtj roboto pagrinde ir paspauskite
raudong $epedio atlaisvinimo mygtukq.

I8stumkite $epet] i§ roboto ir pasalinkite visas $iuksles ar objektus.

Nuo Sepecio nuimkite sidabrinj galinj dangtelj. Neplaukite dangtelio.

I3plaukite ir nusausinkite josy valymo Sepetj
Laikykite $epetio volelj po tekan&iu vandeniu ir $velniai trinkite, kad pasi$alinty
pukeliai ar ne$varumai.

Pasalinkite kuo daugiau vandens, ranka nubraukite $epetj, kad i§spaustumete
vanden;.

Pastatykite Sepetj vertikaliai. Palikite visi$kai i§dZigti bent 24 valandas.

Svarbu: $epetys turi biti visi$kai sausas, prie§ jdedant jj | prietaisq.
Jei naudosite drégnq $epetj, prietaisas gali sugesti.

Pakeiskite josy valymo Sepetj
Prie§ jstatant patikrinkite, ar $epecio volelis yra visiskai sausas.

Uzdeékite galinj dangtelj ant $epedio. |stumkite $epetj | robotq, spauskite
il Zemyn, kol atlaisvinimo mygtukas i$8oks.

Uzdarykite $epetio dangtel] ir nuspauskite svirtj Zzemyn, kad dangtelis
uzsifiksuoty.

24+

hrs



Kameros objektyvo ir jutikliy valymas

Norédami i$laikyti optimaly veikimq, reguliariai tikrinkite jutiklius ir nuvalykite
ant jutikliy esanéias dulkes, Siuk$les ir démes.

Roboto jutiklius tikrinti ir nuvalyti rekomenduojame bent kartqg per ménes;j.

Virgutinius jutiklius ir kameros objektyvg nuvalykite mink$ta, sausa, pukeliy
nepaliekantia $luoste. Nenaudokite jokiy valomyjy priemoniy, skyséiy ar
purskikliy. Apverskite robotq ir padékite jj ant minksto pavirgiaus. Ta patia
$luoste nuvalykite maginos apatioje esandius jutiklius.

Daugiau informacijos ir pagalbiniy vaizdo jrady apie jrenginj rasite internete
adresu: www.dyson.lt//pazintis-su-dyson/susisiekite-su-mumis
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Jspéjimai

™ 2

Jutikliniome skystakristaliome ekrane ir programéléje ,MyDyson™" pasirodys
piktogramos, jspéjantios, kad robotui reikia jOsy démesio. Norédami pasalinti
ispéjimq, vadovaukités programéléje ,MyDyson™* pateiktomis instrukcijomis.

Jei nepavyksta padalinti jspéjimo, skambinkite ,Dyson” pagalbos linija.

Uzsikimse oro kanalai
Robotas aptiko oro kanaly uzsikim$img, todél gali tekti idtustinti Siuksliy talpyklq.

Itustinkite roboto Siuksliy talpyklg vadovaudamiesi instrukcijomis, pateiktomis
$io vadovo skyriuje , Siuksliy talpyklos istustinimas”.

Norédami padalinti uzsikim$imgq, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis $io
vadovo skyriuje ,Roboto priezigra”.

Aplinkos temperatira per Zema
Roboto vidaus temperatira yra per Zema, kad jis galéty valyti. Pastatykite robotq
jkrovimo stoteléje ir pradékite kitq valymag, kai jis jSils.

Zemas baterijos jkrovos lygis. Pastatykite jkrovimo stoteléje.
Pastatykite robotq jkrovimo stoteléje, kad jsikrauty.

Akumuliatorius neaptiktas
Patikrinkite, ar teisingai pritvirtintas akumuliatorius.

Siuksliy talpa neaptikta
Patikrinkite, ar tinkamai jstatyta $iuksliy talpykla. Robotas nevalys, jei $iuksliy
talpyklos néra arba ji netinkamai jstatyta.

Sepeiys uzstriges

Sepetys nustojo suktis. Pakelkite robotq ir patikrinkite, ar néra kliuviniy. Norédami
i$imti $epet], vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis skyriuje ,Sepetio priezigra”.
Programéléje ,MyDyson™" nustatykite apribojimaq, jei $is jspéjimas ir toliau pasikartos
tam tikroje jOsy namy vietoje.

Patikrinkite Siuksliy talpyklos lygj
Robotas aptiko, kad Siuksliy talpykla pilna, todél gali tekti istustinti Siuksliy talpyklq.

Norédami i$tustinti Siuksliy talpyklg, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis $io
vadovo skyriuje ,Siuksliy talpyklos i$tustinimas”.

Norédami pasalinti uzsikim8imq, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis $io vadovo
skyriuje ,Roboto priezigra”.

Kritimo rizikos jutikliai uZztemdyti
Patikrinkite, ar ant roboto nukritimo jutikliy néra sidly, dulkiy ar démiy, ir nuvalykite
vadovaudamiesi instrukcijomis, pateiktomis skyriuje ,Kameros objektyvo ir jutikliy valymas”.

Krasty valytuvas uZstrigo

Patikrinkite, ar kradty valytuvui netrukdo dulkés arba $iukslés. Paalinkite kliuvinius,
spustelékite jutiklinj skystakristalj ekrang, kad atnaujintuméte valymaq.
Programéléje ,MyDyson™* nustatykite apribojimaq, jei $is jspéjimas ir toliau pasikartos
tam tikroje jOsy namy vietoje.



Filtras neaptiktas
Patikrinkite, ar tinkamai jstatytas filtras. Robotas nevalys, jei filiro néra arba
jis netinkamai jstatytas.

Optika idtepta

Patikrinkite, ar ant roboto kameros ir jutikliy néra ne$varumy, dulkiy ar
démiy, ir nuvalykite vadovaudamiesi instrukcijomis, pateiktomis skyriuje
~Kameros objektyvo ir jutikliy valymas”.

Padékite ant jkrovimo stotelés

Robotas susidiré su problema ir reikia, kad jj pastatytuméte j jkrovimo stotele.
Eikite  programélés ,MyDyson™“ nustatymus. Patikrinkite, ar roboto programiné
jranga atnaujinta ir ar jjungti automatiniai atnaujinimai.

Robotas yra pakeltas

Robotas aptiko, kad jis buvo pakeltas, arba negali pajudéti, nes nukrito.
Pastatykite robotq ant grindy, toliau nuo bet kokiy pakyly, spustelékite jutiklinj
skystakristalj ekrang, kad atnaujintuméte valymg.

Programéléje ,MyDyson™* nustatykite apribojimg, jei §is jspéjimas ir toliau
pasikartos tam tikroje jUsy namy vietoje.

Robotas pajudéjo
Robotas aptiko, kad buvo perkeltas. Pastatykite robotq ant grindy, toliau nuo bet
kokiy pakyly, spustelékite jutiklinj skystakristalj ekrang, kad atnaujintuméte valymaq.

Robotas uZstrigo

Jei robotas negali pajudéti, pakelkite jj ir pastatykite atokiai nuo kliuviniy.
Spustelékite jutiklinj skystakristalj ekrang, kad atnaujintuméte valymaq.
Programéléje ,MyDyson™*“ nustatykite apribojimg, jei §is jspéjimas ir toliau
pasikartos tam tikroje jGsy namy vietoje.

Roboto temperatira per auksta
Roboto vidaus temperattra yra per auksta, kad jis galéty valyti. Pastatykite
robotq jkrovimo stoteléje ir pradékite kitq valymg, kai jis atves.

|prastiné patikra
Reikia, kad atliktuméte roboto sistemos jprastine patikrg.

Patikrinkite, ar ant roboto kameros ir jutikliy néra ne$varumy, dulkiy ar
démiy, ir nuvalykite vadovaudamiesi instrukcijomis, pateiktomis skyriuje
~Kameros objektyvo ir jutikliy valymas”.

Pakelkite robotq ir patikrinkite, ar néra kliuviniy aplink $epet;.

Norédami iSimti Sepetj, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis skyriuje
JSepedio prieziora”.

Aptikta sistemos klaida
Robotas aptiko sistemos klaidg.

Norédami i§jungti, paspauskite ir palaikykite ekrang, kol ekrane pasirodys
meniu ,Power off” (i§jungti). Spustelékite jutiklin skystakristalj ekrang, kad
patvirtintuméte.

Pastatykite robotq jkrovimo stoteléje, kad vél jjungtuméte maitinimq.

™ H

Eikite j programélés ,MyDyson™" nustatymus. Patikrinkite, ar roboto
programiné jranga atnaujinta ir ar jjungti automatiniai atnaujinimai.



I3plaukite filtrg
Robotas aptiko oro kanaly uzsikim$img, todél gali tekti i¥plauti filtrg.

I8tustinkite roboto Siuksliy talpyklg vadovaudamiesi instrukcijomis,
pateiktomis $io vadovo skyriuje , Siukliy talpyklos istustinimas”.

Norédami padalinti uzsikim$img, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis
$io vadovo skyriuje ,Roboto prieZigra”.

Jei problema neissisprendZia, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis $io
vadovo skyriuje ,Filtro plovimas”.

Ratas uzstrigo
Pakelkite robotq ir patikrinkite, ar néra kliuviniy arba objekty, kurie jsipainiojo
aplink ratukus.

Norédami pasalinti kliuvinius, vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis $io
vadovo skyriuje ,Roboto prieziGra”.

Programéléje ,MyDyson™*“ nustatykite apribojimg, jei §is jspéjimas ir toliau
pasikartos tam tikroje jGsy namy vietoje.

Nepavyko grjzti j stotele
Robotui nepavyko grjzti j jkrovimo stotele.

Robotas galéjo uZstrigti kliuviniy zonoje, todél jsitikinkite, kad jo kelias
atgal j jkrovimo stotele yra be kliuviniy.

Patikrinkite, ar ant roboto jutikliy néra dulkiy ar sidly, ir nuvalykite
vadovaudamiesi instrukcijomis, pateiktomis $io vadovo skyriuje
»Kameros objektyvo ir jutikliy valymas”.

Robotas turi nuosavq apdvietimg, tadiau itin tamsiu paros metu jo gali
nepakakti. Valomose patalpose palikite jjungtq $viesq.

Eikite | programélés ,MyDyson™"“ nustatymus. Patikrinkite, ar roboto
programiné jranga atnaujinta ir ar jjungti automatiniai atnaujinimai.

Nepavyko prisijungti prie stotelés
Robotui nepavyko jvaZiuoti j jkrovimo stotele.

Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé teisingai nustatyta, vadovaudamiesi $io
vadovo skyriumi ,Jkrovimo stotelés nustatymas®.



Programinés jrangos i$ naujo
nustatymas ir atnaujinimas

Savininko keitimas

Pirmq kartq prijunge robotq prie programélés ,,MyDyson™*, automatiskai tampate jo savininku.
JUsy asmeniniai duomenys, pavyzdziui, ,Wi-Fi” nustatymai, valymo tvarkara$éiai ir Zzemélapiai,
yra susieti su jOsy paskyra.

™ 4

Jei norite pridéti kitg naudotojq, jis turéty atsisiysti programéle ir vadovautis instrukcijomis.
Jis galés boti naudotojas arba savininkas.

Savininkas visi$kai kontrolivoja duomenis ir naudotojus.
Naudotojas turi prieigq tik prie programéléje ir roboto funkcijy.

Jei norite pakeisti savininkg arba jei naujas naudotojas nori tapti visisku roboto savininku,
robotas bus pasalintas i$ pradinio savininko paskyros. Pirminiam savininkui bus i$siystas
pranedimas apie savininko pasikeitimg.

Pasalinimas ir nustatymas i$ naujo

Norédami padalinti robotq i§ programélés ir i§ naujo nustatyti ,Wi-Fi” nustatymus, eikite
] programélés nustatymus ir padalinkite robotqg. Taip pat bus pasalinta tokia informacija
kaip veiklos Zemélapiai i§ roboto ir ,Dyson” tinklo.

Norédami istrinti roboto duomenis, jutiklinio skystakristalio ekrano meniu eikite j ,Settings”
(nustatymai), pasirinkite ,erase data” (i$trinti duomenis) ir spustelékite, kad patvirtintuméte.
Taip bus i§trinti robote i§saugoti asmeniniai duomenys, pavyzdziui, ,Wi-Fi” slaptazodZiai,
ir grgzinti gamykliniai roboto nustatymai.

Programinés jrangos atnaujinimas

Kad robotas veikty kuo geriau ir galétuméte naudotis visomis naujausiomis funkcijomis,
svarbu, kad roboto programiné jranga bty atnaujinta. Rekomenduojame naudoti
automatinius atnaujinimus.

Automatiniai atnaujinimai

Atidarykite programélés ,MyDyson™* nustatymy meniu ir slinkite Zemyn iki ,Software”
(programiné jranga). Pastumkite ,,Auto update software” (automatinis programinés
jrangos atnaujinimas) parinktj j ,On” (jjungta).

™ #

Kai jGsy robotui bus siGlomas atnaujinimas, jis bus automatiskai atsisiystas ir jdiegtas
artimiausiu metu (kai robotas bus neaktyvus, prijungtas prie jkrovimo stotelés ir prijungtas
prie ,Wi-Fi“).

Robote bus rodomas atnaujinimo ekranas. Nenutraukite atnaujinimo, kol jis nebus baigtas.
Atnaujinimo metu i§émus akumuliatoriy gali atsirasti nepataisomas gedimas. Atnaujinimo
metu rekomenduojame nepaspausti ir nelaikyti paspausto ekrano.

Kai atnaujinimas bus baigtas, jutikliniame skystakristaliame ekrane bus rodomas galios
rezimo rodinys ir robotas bus paruostas naudoti.

Atnaujinkite neautomatiniu bodu, naudodami USB atmintukq
Roboto programine jrangq galite atnaujinti naudodami USB atmintukg, jei ,Wi-Fi”
tinklas nepasiekiamas.

Turite naudoti FAT32 formatuotq USB atmintukg, kuriame yra bent 1 GB laisvos vietos.

Naujausiq programinés jrangos atnaujinimg ir i$leidimo pastabas rasite adresu
www.dyson.lt//pazintis-su-dyson/susisiekite-su-mumis

Sis programinés jrangos atnaujinimas turéty biti vienintelis j USB atmintukg jragytas
elementas.

Kai kuriose interneto nar$yklése failas gali boti rodomas nardykléje, uzuot paraginus
jus |i atsisiysti. Vykdykite narSyklés procesq, kad i§saugotuméte failg USB atmintuke.

I8imkite Siuksliy talpyklq ir jkiskite USB atmintukq j prievadq uZ $iuksliy talpyklos. |dékite
Siuksliy talpyklq ir pastatykite robotq j jkrovimo stotele, jsitikine, kad ji prijungta. Jutikliniame
skystakristaliame ekrane esan¢iame meniu , Settings” (nustatymai) pasirinkite ,Update with
USB” (atnaujinti naudojant USB).

I$imkite $iuksliy talpyklq ir jkiskite USB atmintukq | prievadg uz Siuksliy talpyklos. Jutikliniame
skystakristaliome ekrane esan&iame meniu pasirinkite ,Ugrade” (atnaujinti).
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